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Inversor de la serie H1
MANUAL DE USUARIO

Contfctenos:

Direcciin de correo electrinice:
Ovostepper. esfenall. con

Nimero de teléfone: +86-023-63438829

Wuestre sitie web:'https:fﬁwww.oyostepper.esf|

N.° 1: Presentacién del producto

1.1 Caracteristicas técnicas

Descripeion

[etenomna Trtisico: 380-40V, 50 /GO Hz
Manafisico: 200V-240, 50H2IE0Hz
. [
rensién Trtisico: 20V-460V; monofésic: 180V-260V;
permitda Tensidn ndice d desequiibrio: 3% frecuencia: £5%
rensidn tension de entrada nomins
rracumen [n——
Mado decontrol wrEsve
Mado demadubcién supw
o demorer mator asincrono, metor sicrono, motor monofésko «
Par dearranque THs0%
Rango develocidad T00(5v0)
Pracitbo deta fucumncia ajuste dighat recuencia mxima 20,01 %; uste anaégco dee
frecuenciamaama st %:
eschuctndets sjustedigiat 0.1 Hz ajusteanaégico dela
frecuenciae. frecuenciamaaima st %:
H
| T P
O ccccerocon
£
Funciad - .
de
(RSN Fuente delvalor deconsina | dighal, ansigia, mukivelocidad, comunicacian
PD. ‘sdmite configuracién principsl+ID.
Funcidha
panel [N desaid el g
" error sarma
Tectado externo s
ysinsalinidad,oc.
1
st
10 -+ ys0
umedad 5%-95% de humedad relaiva, si condensacion
- P —
ER viccocion <5amis(069)

1.2 Placa de caracteristicas del H1
H100S20007BTO0

0: sin reactor
IB1S90AER LG reactor

B &€ rezrior
[
d ey Leegrados
TGRS SEmout 5 1

B:unidad de frenado integrada X: sin o de frenado

Powerkw
Tres primeras posicones; antes del
punto decimal

mesfwfﬂd’%es? 98 tafp decimal
0 2/4:220/380V

Bomba de agua solar

Nreuers gel"broducto: serie H1

1.3 Especificaciones y modelos de la serie H1

edeentrada

N dereferencia

p— pr—— o o
B H1005200158X0 1fase 220V 140 15 7.0 15
2 H100T20022BX0 Bl = 22 125 22
pr—— e
3 o Trifésico 220V 165 > " >
[r— Tritisica 220 24 ss 23 ss
Hiooraee7sex pr— 37 75 31 75
“ v oe0 o0y 52 11 45 11
prs— [—" o o o
“ pre— fr—
prs— o - - =
- [r— [— w w
H100TA00558X0 Trtisico 30V 16 55 14 55
" [ — Tritisico 380V 21 75 19 7
om0 Taco 00 28 1 26 I
" E— [r— 36 15 33 15
[ — Tritsico 380V 42 185 40 185
© [re— [ 48 22 46 22
om0 Tisco 300 62 30 58 30
“ w0 o 300 76 37 75 37
w00 oo 300 92 45 90 45
" r— [ 113 55 110 55
PR iy RS es Trifé%iee’380 V. 157 s 150 75
= H100T40900XX0 | 3 phase 380V | 180 90 170 90 |
H100T41100XX0 | 3 phase 380V 214 110 210 110
F9 H100T41320XX0 | 3phase380V | 256 132 250 12
H100T41600XX0 | 3phase380v | 307 160 300 160 |
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N.° 2: Circuito principal y tarjeta de anciones

fRaencima de 2 corcasa F4 (incuida la
F4)_con terminal P

Braking resistor

Power entrada de

©
P+ PB

Circuitecircuito

inico 220 Viinput connect
RIL1y S/L2 con
entrada ! salida digital
digital
o salida de relé
Funcion  salidaanaiégica
analégica .
tarjeta
Entrada de — salidade
impulsos [5) impulsos
ER0G
=l
entrada de = estdndar
codificador Modbus
Profibus
sTO Canbus
(optional) bluetooth.
(optional)

Aviso: cada terminal corresponde a una tarjeta de funciones diferente. Ademas de Ia tarjeta de funciones estindat se puede personalizar cualquier tipo
de tareta

pardmetroscirande utilice tarjetas de-funiciones diferentes. Un
variador de CA solo puede utilizar una tarjeta de funciones.
A Advertencia: iNo utilice la tarjeta de funciones con el equipo encendido!
2.1 Descripcién de los terminales del circuito principal

Nombre
Terminal de puesta a tierra

Puesta a tierra de seguridad

Conecte la alimentacién trifésica; en el
Terminal de entrada de caso de alimentacién monofésica
R/L1, S/L2, T3 alimentacién del circuito principal | , conecte a R/L1, S/L2

Conectar a una resistencia de

P+, PB Terminal de frenado frenado externa
Dos o més conjuntos de inversores
utilizan un bus de CC comdn
(Por encima de la carcasa F4 (incluida la
P+, P- Terminal del bus de CC F4), con el terminal P)
U, V. W Terminal de salida Conexién a un motor trifésico

2 2 Tabla de configuracién de la tarjeta de funciones
|

— Function
configuration
HOUSING:
skio:

skana

Reserve
Builtin
function

joPow oweu
ooueiseady 'S008' Sldey

card

® =
d 58 58
" H0100 HO101 HO102 HO103 HO104 HO110 HO120 HO130 HO131 § £ H0200 HO201 § 2 H0300 HO310 HO320 chso%

Digital output

Salida de
elé

analgica
Puise input

Salida

impulsos

Encoderinput 1

1 1 1 1 1 1 foptionall 1 1 1 1 1 1
=l 1

Digital | Digital | Digital | Digital | Digital | Digital | Digital | Diital | et | | pigital Digital|___|

tube | tube | tube | tube | tu

be | tube | tube (u%ab@ru\ | {tubo tubol —
|analdgico
15
HENE
1 1 1 1 1 1 ! ! 1
| R [l !

aitadefuncioes ncyac conuncen ST

1. La tarjeta e funciones integrada con funcion S10 debe Ir acompafiada de un variador de CA con crcuito Si Jen
ejemplo.Ia tarjeta de funclonés Integrada va acompafiada de un variador de CA modelo H100T40040BTO (a seg A"
ito STO integrado)

l\{° 3 Dimensiones deI productj}

w
A d
—
- o
=$hm
T a
LM@
Serie H1
AN - D|men5|ones (mm)
W (Ancho)) H (Altura)) A B d
El 85 170 124 67.3 158 5
R 97 194 1533 85 184 5
F3 126 237 147 112 223 6
F4 168 298 160 154 283 6
ES 198 355 177 183 338 6
F6 250 400 208 230 380 7
F7 280 545 292 200 526 9
F8 380 648 299 300 626 11
F9 450 798 318 340 773 11

’N.° 4 Descripcion del tecladol

4.1 Aspecto del teclado
y explicacién del teclado

Femeno Estructura

[t Pantan

Programarsair

3 Laintefazdevisusizacidn de estado funcions como teca de cambio
deestado;eresto delaintrfaz unciona como teclade
N

desplazamiento alazquirds

Teckreservada

= RN

5
6 O Potencismetro: véase lparémero P63
7
8

los demés casos, como tecla ARRIBA/ABAIO; véanselos parimetros

P
o |marmayrn
AR,

9 o nroduc

10| 5 | owwwrenan
1" N

4.3 Descripcién de los elementos de

Figura 4-1 Teclado de la serie H1
4.2 Indicador luminaso.ription

Indl';:;m Estado Descripcion de la funcién Cédigode  Descripcién del
pantalla elemento
luz N "
RUN ode func / F frecuencia de salida
parpadeante desaceleracion c corriente de salida
REV luz encendida | marcha atrés L "
7 U tensién de salida
arranque y parada
REM luz encendida s
uz 19 | a distancia d Tensién del bus de CC
ALM luz encendida | indicacién de fallo " N
H valor de visualizaciéon
Indicacion de 1(P1098)

M eencenias personalizacion, - —
Indicacién de alarma ¢ valor de visualizaciéon
predeterminada 2(P1099)

A alarma de corriente
E fallo de corriente

N.° 5 Tabla de funciones y pardmetros

Funcion

ek de it ks piers

PO | Funcionamiento delos parémetros Py 0
2 Inkisuatodos s parémetrs
Py
PO nterencide sustefrecvenci 1 1 mukielocdad @ aste digiat 0
2 A1 1 st mediante potencibmerc;
ey
S comunicacén
PO fajuste trecuencia) delareferencia 2 0
I
e
2rm frdgnce — 5
B pumessed | |55
b NI (i
S matima 1,7 o et (s
vdorméimo 1. fomumeon ~ apsiet L i
& vlorminimo (. 72) = e —
7 vlor medio (1,72 ntecad 61,250
Jeahines B If2Vaormimoe, rme0
RE3 e | wormedo et ra70
i s e
rontn
“ntrpretaciondelprncio:
oo austec: e lvar de psedelcans 1
Selecindelareocindeskite | e cageevatordeastedelcanalF2: 0
st el suma de s valores de st de s canaks FIy P2
diidepor 103
susts:ege lvalormayor enveF 1y F2
se6: g elvalor menor e 1y 2
set. cgirtvator medio de iy P2
000055009000
+ Interpretacin de pricipio:
mésimo de
P13 vl saa0
1020000~ 02000012
ponta | Fecuencidesatademator ssaomz
e superior
0 | 0] 0 | muweocso
e (] ) T
uniades: st e
1| 0 | mumeocad
dcenas: 2 1|1 | mowencss
cade s comenasi 2 SR
T [0 | 1 | mondocsuss
e devariss velacktades 111 | 0 | mosdocsass
poots 0
I I B T
veocdades miliples sereferen aPo0 1670023
veocdades mitiies
016 | mumweocado owon
P07 | mumwebcad1 oao%
7018 | mutvenciadz 1000000%-1000,000% Funcn « o
P09 | umwecada porcense msimo e ste oao%
P02 | uwencads oman
vz | muwencads omon
P02 | muencads oao%
P03 | et oman
00505 - 600,00
“Interpretacindel principo:
#0028 | oo descelrscin erdaen sceerase desde Oz
o deaceer hastala ecuenci el motor ndicada en PO0.74
fecuencadesaa
o ————— :
1 ! N
| i
| |
| i
P0025 | tempo de desaceleracién 1 }
Me— P m—
Y
wempo
oz 100 000%-1000000% -
seindkaen P03z
o
P1030 [ Origen delcomando deinicio novéido ttecado 1
Zcomuniaciin
st
P
s
POO31 [fuentedelcomando dearrangueen st 0
Funcin
. 0
pausatodoseos desde s tecl muliuncion deltecade)
P03 | Fuentedelcomando de avance o 1
P a 0
P03 | orgendetcomando e paradatire 0
1615 4 13 1 ou 10 9 8
[+ su su s s w s v . w
7 6 5 4 3 g ! 0
[ 7o 2 "2 9 oo eoo | oo
P03s 1

‘Origendel comando derainico
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Description(setting ran

Un ugar:C: Logaritm positivo [
1: Logaritma inversa Funcién: configuracion de la entrada anakégica AT 1 e compratmeioa.
- compeobacinga paes
Z:Rising edge P01 oo Ay o funcionamento por fecuenca de amanaue o1 0
3: Falling edge - fumcén Contueacin e pusrode comuncacén
Tens place: 1: Risina edae toaale 2 yeccence cc
2 Conmutacion e flanco descendente
Euar G 5 cemians: 1 Lo Sl ce fanconoseborta por tas seles e e [ nerprecacion e principo .
e ctn i . W0 o | s oS ——
Boniion e Ias mies: 1: La sefal d flanco no se borra por fa cusct e araaue de Pz pars nciarscpeacin
senatcepareca Foosz ‘Tension (comiente) del lado ato de AT1 oenvima
sl 0185 | g 1om
e picacitn del princiblo; o funcén:coniuiacindel pusro de comuncacén
PETEREERG soa potr o s oo estat o, o
Un digito: 0: I6gica posmva e\;ugw idglido,
siwel g R o el
A DRIy el i es el estado no vl . s
e ivel bajo s e estado vilido; o ! . |
2 ising eage, me rising eage s vaiia; ste deado bajo de 11 | oo loso0s-60000005 -
2 Fallinn erina falling | 20081 | cempocesrane aanos o1
Posicion d la decenas: 1: teca i ngponguenemanmasumme | o [———
mnmumuénene\ ﬂa I | entrada de tensién. decimalpasa a 1; 3 sin decimales. * PO1 47 wdecenas se apica a pardmetros con 2 decimales; 0 se
2 cemuacinenil e sesensenis | I e ! | e Vaindscmsos+
posicion de I Gecenas puede controlar [ se nco y actuar como betén i o1 decmat: e anins e dcknt i dscimals
ipo reinicio para controlar el inicio y la parat Apaste dellado
P00.37tpo 51 para controlar l oy 13 paraca 0 L | ! losco 100000
un botén d renico para controar el inicioy I paracs, i
Posicion a1 centenas: 113 senal de flanco b s borra con atras sefales de flanco ——— o : | Tooonn [P — 0
sefiales de flanco; foos 0po0a1 o7 0042 Entrada de tensidn (comente) e oo
oscndeagmi: 1L seldeflanco o s borra porla e ntacncin
sefial de parada ‘tensién (comente] dellado bajo tensidn (comiente) dellado ato.
Modo de dos lineas 1
5ot e i o oo
K1y K2 controlan el avancelretroceso goms pamiods Gisempee 1isumpre 1020 ma losoon-za0000%
Zfimasmnchs de seikdn X contente del mater oFuncién: ajusta la intensidad de la comiente de inyeccion de CC.
direccién del motor tenine st . parmater [ ———"
ot ok 7. cvtnt de o oo » [ rereaco epencens .
R —— Cortene e pcandecc.
KL —"__ 51 (adelante) K. operation “* Mtarpresaciin prindpal | €1100 % comesponde a ta comiente nominal del variadoc
£ 2 mmand
ke —  somamna * nereetacionde pinape:
atrds) OFF | ON lrovarse I e ectaco. !
ON OF marcha
com | OF Semie e :paracs o - o enc e :paraca
ON |ON jecp Fooss Fuente de la senal A1 valor de ajuste. funcién descripcion 2 e
0 oo et ot prsc. sozcs pom——
parameterno. settingvive | description i fens e n ecenas. comuncacen: &
0030 | 3 | startcommand source s S1 2 e PRy ———— N 0 [reareay
P00.31 4 reverse start command source is S2 3 conesponde s revenion desobvepresiiny de tasa e pénkdaexcesh.
#0200 | ene g comando ano) 0
P00.37 0 Eltipo 51 es de logica positiva 4 ensoncesataa 5205 anakbges 401 conesponde a ensibn
5 e tp e
E1tipo 52 es de logica negativa I —
Poo3s [ o e T N 0
. 7
Modo de dos lineas 2: losoo v t000.000 v — 21062 | justonsice tasonncz _ 0
activacion y direccion separadas; en este modo, K1 es el terminal de 100-9359 pones g
y Ia direccién se controla mediante k2. activacion [ . _ 0
B — [—
gt el b G AOT: stablce ol i e G A1 o 1oom00% s | e s s cocasogeeboce o
o _ [ el i 0. stc vt b i 01 a0 Comemes
—{st(operation) | [ cparaiony . S— P T B ason
lk2_— | OFF | OFF_|stop RV eorr—— .
OFF | ON |[stop i
' e Tempecanes dlivesacencasodsakode oc
o ON | OFF |forward I sac00 #0058 | e resstencs e e 1 [ vionss
ON | ON [reverse
P00.38 Eltipo 52 oottt v e e
P 0 r—— P comenee - 0
ption pumsn .
P00.30 | 3 lafuentedel comando de conameno 11015,545) pas | i 0
inico es 51 — h
o 0,000 (M) !
P02 1 4 afuente del comando de oo A (s o ! | prigs | Temeese conamento sl on
wos | o e LN | = | ot e
Eltipo S — Cerminaies & A0 ! . ‘I |
P00.38 0 Eltipo. Serdr\ngma Jtncionce aranaue sz, | Toete
posiiva s i Zai
I
* Modo de tres lineas 1: I I
Este modo define SB2 como terminal de habilitacion; el comando de operacion rensisnetiado o de 201 comente) TELN] 1 o
= genera medane 51 053 y conrol a mismo empo s dreccen e orente). 0004870045 P00 47 At e 1 h Cédigo de fallon.°6
uncienamiento o e
afmisma tiempo. ¢ e s ey st celad o Fsnte d el At g o T
mientras el inversor esta en funcionams#ite inal !
Crrad, l1crminal S510 553 Geners g el de flanco ascendenc para ! Cédigo de
controlar el inversor i soosolllINRER, o el o o E oo10% ! fallo Funcién de proteccién Descripcién
funcionamienta y Ia dieccidn; i descanectar SB2 se detiene e nversor: roporcons mayr s g eulaci -
£0001 | Funcién de proteccién Fallo en los componentes del inversor o fallo de software
SB1 51 (directo)
E0004 | Falloatierra Resistencia anmala a tierra, que provoca una fuga eléctrica
S2(enable operation ermamerscin Py o e #0070 | o501 ot 1
(cneble) el command aranda gl mayr e b e e st e E0005 | Cortocircuito a tierra Cortocircuito a tierra
= 0 |- stop
SB3§3 (marcha atrds) | 1 |- [forward o . - El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor es un 250 %
R —— s porasos Ot ahstart e ponados E0006 | Cortocircuito en la salida | superior a la corriente nominal del inversor.
L e 1 [ [reverse
o5z To0s00
v [desamion . 03001 10000000 " El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor es un 200 %
% | doECHpH peienca detmerer funcin apstarios pardmetes el motor E0007 | Sobrecorriente de salida | superior a la corriente nominal del inversor.
start command source is S1
) reverse start command source is 3| s oviar w o o1 salida i Ia tensién de CC del circut |
n SIODCOmMMSNd SoUrce 1552, 1 ooz -1 co0200% [res— pARR—— inversr cora 1 sald i a tensén d CC del et rncpal s superor a
= e Sobretensién enel bus | 400 V (en motores de 220 V) u 800 V (en motores de 380 V) durante
E ype is rising edg: [ it enfuncin el pcetse dl vl o e skt d P11 o 2o (e e T o
8 | 1| S2typeis negative logic [ DN e e
P00.39 2 S3type dge - "
= Baja tension en el bus Disminucién de la tensién de entrada; el variador corta la salida i la tensién de
* Modo de tres lineas 2 e woonreanoon N 0009 | de CC CC del circuito principal es demasiado baja.
paEais:pIESBd dliaF dencierminal de habiltacion; el comando de funcionamiento Joor s Ofuncién: configuracin de os pardmetros del motor
ireccian S conirola meciante K. w03t | sangorn sestsaen Tonomn T e —
Genera una seial de flanco ascendente para controlar el funclonarmiento del [ LI s om £0010 | inversor El inversor corta la salida si las aletas de refrigeracién se sobrecalientan.
’ K controla la direccién de
Tipo POD3953 fundonamiento: desconexion de 82 0 E0011 | Error de Pardmetro de incorrecto o anomalia en el motor.
. PRRASIE P R o w078 | commurnt [R— soon:
mersot e P Jr—— o Sobrecalentamiento del
" £0013 | rectificador Sobrecalentamiento del médulo rectificador.
1 (operatio w050 | cmavers prr———— soom:
asoos-36000005 sooos E0014 | Pérdida de la fase U Pérdida de la fase U de salida.
e !, operation rese ET . oo
(ubilitacién) 282 s s o bachited E0015 | Pérdida de la fase vV Pérdida de fase V en la salida.
" - [ . e o
| 1 |0FF |forward w057 asoon-1a0c00% o P — " E0016 | Pérdida enla fase W Pérdida de fase W de salida.
com
—F| 1 [ON |[reverse woos | e - E0019 | Sin conexién del motor Se ha perdido la conexion del motor durante el funcionamiento.
aive| description ross s casos w055 | comaura ol K Pérdida de fase
.30 start command source is 1 e e uconament. - £0020 | de entrada Pérdida de fase en la entrada de alimentacién.
32 reverse command source is S3 w0ss | cnavens
I S0p command source is 52 [T — El inversor corta la salida cuando la corriente de salida del inversor supera el
.37 $1 terminal command type is rising edge| 2: desaceleracion hasta la parada; 3: parada bbre; E0021 Sobrecarga del inversor nivel nominal del inversor (150 % durante 60 s).
38 | 1| Szterminal command type is negative logic| [SCI [pe—— ovnhmconamenn ol easoca sty 0 whe
39 0| 53 terminal command type is positive logic e et 0022 | Par excesivo Par excesivo del motor
Sobrecalentamiento del
0:siempre 0 1 iempre 1 2 parado 3 en marcha
e o e eetadn o710, o E0024 | motor La temperatura del motor es excesiva.
1o -5 e o gl primetro
bescripaén
wozs El variador corta la salida cuando la corriente de salida del variador supera el
valor de canfiguracien de a fuente delterminal 2100 (modo de e 5 £0025 | sobrecarga del motor nivel nominal del motor (150 % durante 60 s).
seamo | TP oot sempoce 025 | sesisie . )
la direccién corresponde al nimero de parametro seleccionado; el valor real i — [Poo.11 fuaorge. 2 Jsewro . oo
o correspondeal e pardmetro seeccionado; el vaor real 0 YR ey R S £0026 | Limite de corriente La corriente de salida supera el umbral limite establecido.
H i [T R——— e —————r
Descipcién de a funcion de lafuente del terminal,taly com se ndica a b ooss moxs
contnzacn ! "y R R S e 0 Caida de tension
e 050 [ermm s sari | BT [girerse o somenari e o2 £0027 | de entrada La tensién de entrada es inferior al valor estandar de desconexién (P05.86)
Fuente del terminal P00A0Y1 3 rnconmes  empo[10054 Juangosarm 16 o e 0N s £0033 [ sTO Funcionamiento de la funcién de parada de salida de par de seguridad
function _ descri et oss oo P T ——
0 [awayso |Y1terminal output always 0 shwrmy T = M 0 [T . et i s 1 £0034 [sT1 Alarma de diagnéstico del circuito interno de ST1
; T T R < [ srmomorsam | 5: [rervase muiasaarioss
always tecminal output alwa, - 2w el 20w E0035 [ ST2 Alarma de diagnéstico del circuito interno del ST2
2| stopped Y1 terminal outputis 1 e acoacinetr) =
aeposcnprca RS-
3 |running __[inrunning status Y1 terminal outputis 1 i 3 D [ el £0036 | sT3 Alarma de diagnéstico de clrcuitos Internos
P fault in fault status Y1 terminal outputis 1 [Fuente detvoor 1 mostase |_1090 . 438400 s - 10:resenaco 3
5 [aam  |inslwmstatis Vi torminatovipotie oo | 1091 Jpossnee e i et ot e o Pt or
3 reversing v 1 1 E0063 | el u Fallo definido por el usuario (P03.08)
64 STO sia(us in STOstatus Y1 i [famecere 1 Jcomando (BnaR desce itectaco ‘ote: The alarm code is compared to the above table.
100-9999 [ron e Por ejemplo: ¢ teclaco muestra <A0025», o que significa alarma de sobrecarga del motor:




